Projekt zaliczeniowy z przedmiotu Podstawy Systeméw Mikroprocesorowych 2010

Projekt podzielony zostat na dwie czgsci. Realizacja kazdej z nich umozliwia podwyzszenie oceny
o 0,5 stopnia. Napisanie sprawozdania koncowego do pierwszej czg$ci projektu umozliwia
podwyzszenie oceny koncowej o 0,5 stopnia, do obydwu czgsci projektu o 1 stopien.

Np.: na oceng¢ 4.0 mozna wykona¢ 2 praktyczne czesSci projektu, badz czgs¢ pierwsza i
sprawozdanie do niej.

Projekt cze$¢ I:
Skonstruowac urzadzenie realizujace i posiadajace nastepujace funkcje:

1.

2.

Pomiar warto$ci napigcia z przetwornika AC 1 wySwietlanie warto$ci biezacej na
wyswietlaczu LCD.

Mozliwo$¢ ustawienia dwoch progéw granicznych MIN 1 MAX. Ustawianie progdéw
realizowane za pomoca przyciskOw umieszczonych na ptytce prototypowej. Przekroczenie
jednego z progdéw (ponizej dla min lub powyzej dla max) powinno by¢ sygnalizowane
zapaleniem si¢ diody LED. (jedna dioda sygnalizuje przekroczenie progu max, druga min).
Akwizycje danych mierzonych co zadany czas, zapis ustawien napi¢¢ granicznych oraz
logowanie sytuacji przekroczenia zakresow.

a) sterowanie wiaczeniem i wylaczeniem akwizycji danych powinno by¢ realizowane za
pomoca przyciskow umieszczonych na ptytce prototypowe;j

b) informacja o aktywnej akwizycji danych powinna by¢ widoczna na wyswietlaczu LCD.
¢) dane kolejnych pomiaréw powinny by¢ zapisywane w pamigci nieulotnej. Do wyboru:
wewngtrzna pamig¢ EEPROM (patrz biblioteka <avr/eeprom.h>) lub zewngtrzna pamigé
EEPROM - komunikacja przez szyng 12C).

d) czas pomigdzy kolejnymi pomiarami powinien by¢ ustawiany za pomoca przyciskow na
urzadzeniu (moze by¢ w tym przypadku warto$¢ wzgledna — wykorzystane timerow, badz
warto$¢ bezwzgledna — wykorzystanie zegara RTC) 1 widoczny na wyswietlaczu rzadzenia
e) urzadzenie powinno logowac przekroczenie standéw min 1 max.

f) urzadzenie powinno umozliwia¢ przegladniecie ostatnich 10 pomiaréw (na wyswietlaczu
LCD), wraz z informacja czy warto$¢ napigcia w czasie pomiaru miescila si¢ w zakresie min
1 max oraz umozliwia¢ skasowanie wynikdéw przetrzymywanych w pamigci.

Projekt czgs¢ I1:
Wykonanie czg$ci pierwszej + dodatkowo:

1.

Zapamigtanie nastaw urzadzenia (w tym przypadku czasu pomigdzy kolejnymi pomiarami,
progdéw min i max) w pamigci nieulotnej (do wyboru: wewngtrzna pamig¢ EEPROM (patrz
biblioteka <avr/eeprom.h>) badz zewngtrznej pamigci EEPROM — komunikacja przez szyng
12C) i wezytywanie ich podczas wlaczania urzadzenia.

Umozliwienie komunikacji z komputerem

a) urzadzenie powinno posiada¢ mozliwos$¢ ustawienia wszystkich parametrow z poziomu
komputera (start/stop akwizycji danych, ustawianie progdw min i max, kasowanie wynikow
pomiaru, ustawianie czasu pomigdzy kolejnymi pomiarami).

b) algorytm komunikacji jest dowolny (jego opis musi znalez¢ musi si¢ w dokumentacji
projektu)

¢) program komputerowy po podlaczeniu do urzadzenia powinien mie¢ mozliwos¢
odczytania aktualnej warto$ci pomiarowej (w postaci cyfrowej) oraz odczytania
zgromadzonych wynikow z pamigci nieulotnej 1 przedstawienia zmian w czasie napigcia w
postaci wykresu. Powinien umozliwia¢ realizacjg tych samych funkcji co przyciski na ptytce
prototypowe;.



