Zad. 8 (seria VI). Cialo o masie M poruszato si¢ po linii prostej (wzdtuz osi Ox dwuwymiarowego
kartezjanskiego uktadu wspotrzednych) z szybkoscig (predkoscia o wartosci) Ve. W cialo to w
poczatku uktadu wspotrzednych uderzyt pocisk o masie m poruszajacy si¢ z szybkoscig V, w
kierunku tworzacym kat « z kierunkiem ruchu ciata o masie M (rysunek) 1 ugrzazt w nim. Znalez¢
szybkos¢ (wartos¢ predkosci) uktadu ztozonego z ciala z pociskiem w chwili po ich zderzeniu oraz
dowolng funkcje trygonometryczng kata, jaki wektor predkosci uktadu ztozonego z ciata z
pociskiem (po ich zderzeniu) tworzy z osig Ox. Przyjac¢ 1z w trakcie zderzenia na cialo 1 pocisk nie
dziataly zadne sily zewnetrzne.

y Dane: V,V, M, m, a
Szukane : V,

Ped uktadu nie ulega zmianie w trakcie zderzenia

Okreslenie sktadowych predkosci ciata
o masie M przed zderzeniem
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Y Okreslenie sktadowych predkosci
pocisku o masie m przed zderzeniem
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Rzut predkosci pocisku o masie mna o$ Ox (wektor V.7 ) ma taki sam zwrot jak

N4 ‘ =V, cos(a)

Rzut predkosci pocisku o masie m,na o$ Oy (wektor V . j 7) ma taki sam zwrot jak
WEIsor ;

I =V, ‘
Okreslenie sktadowej x-owej pedu uktadu przed zderzeniem

P pocz = Pex T P =MV +mVpx =MV, +mVp cos(a)

sm(a)

Okreslenie sktadowej y-owej pedu uktadu przed zderzeniem

Py pocz = Pey T P,y = M ch + mpr = mVp sin(a)



Uzaleznienie sktadowych x-owej 1 y-owe;
pedu uktadu od sktadowych wektora
predkosci ukltadu po zderzeniu
(V,>0,V,>0)

pux,konc — (M + m)l/x

puy,konc = (M + m)Vy

Ped uktadu po zderzeniu
ﬁu,konc = [pux,konx > puy,konc] = [(M T m)Vx > (M + m)Vy]

Z zasady zachowania pedu

pu,pocz — pu,konc — [pux,pacz > puy,pocz] — [pux,konx > puy,konc]

pux,pocz = pux,konc — MVC +m Vp COS(Of) = (M T m)l/x

= Puykone = MV, sin(a) = (M + m)Vy

P uy,pocz



MV, +mV, cos(a)
M +m

MV, +mV cosla)=(M +m)V, =V, =

mV, sin()

mV, sin(a)=(M+m)V, =V, = v
+m

Szybkos¢ uktadu ciata z pociskiem po zderzeniu
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