
Zad. 1 (seria II) Samochód jadący ze stałą prędkością o wartości 
V1=30m/s mija stojący w pobliżu radiowóz policyjny, który natychmiast 
rusza za nim w pościg. Wyznaczyć gdzie i kiedy policjanci dogonią 
ściganego, jeśli będą poruszać się ruchem jednostajnie przyspieszonym 
z przyspieszeniem o wartości a=4m/s2. Jaka będzie wówczas prędkość 
radiowozu? 



Ponieważ  radiowóz poruszał się ze stałym przyspieszeniem                                 
gdzie                                      to  współrzędna x określająca jego położenie  zmienia 

się z czasem następująco                                                                      gdyż 
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Przyjmujemy iż czas t=0 odpowiada chwili mijania radiowozu przez samochód 
Ponieważ ruch samochodu jest jednostajny  z szybkością V1 to współrzędna x
określająca jego położenie  zmienia się z czasem następująco 
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Gdy ruch odbywa się wzdłuż osi Ox w kierunku 
wyznaczonym przez zwrot wersora  to dla obu 
pojazdów  wektory prędkości można zapisać w 
postaci 

gdzie 
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( radiowóz w momencie mijania go przez 
samochód spoczywał) 

gdzie                                gdy założymy iż początek 
układu współrzędnych O znajduje się tam gdzie stał 
radiowóz gdy mijał go samochód  

Dane: V1=const=30m/s,V2(t=0)=0,a2=a=4m/s2=const
Szukane td,xd,V 2d
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Miejsce dogonienia samochodu jest określone przez  współrzędną  x równą 

Wielkość ta jest równa drodze pokonanej przez radiowóz podczas pościgu
W trakcie pogoni prędkość radiowozu zmieniała się z czasem zgodnie ze wzorem

gdyż ruch radiowozu jest jednostajnie przyspieszony  
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W momencie dogonienia samochodu  przez radiowóz, radiowóz poruszał się z prędkością 
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Zależność położenia samochodu i radiowozu w 
funkcji czasu w czasie pościgu pokazuje rysunek 
obok. 

Radiowóz dogoni samochód  w chwili t=td w której znajdą się w tym samym miejscu czyli  
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