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                                        - kąt miedzy wektorami  

Pochodne: Gdy f,g funkcje zmiennej t,   c,p-stałe to: 
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Kinematyka:  
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Ruch po okręgu o promieniu R leżącym na płaszczyżnie z=0: 
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Dynamika: 
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Siły tarcia :
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Praca i energia : 

rFW


  (stała siła,  ruch po prostej) 
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Ruch postępowy: 
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(WNZ -praca sił niezachowawczych działających w układzie )

 

 



 

Wybrane siły zachowawcze  i energie potencjalne  
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Moment siły i moment pędu 
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Ruch obrotowy bryły : 
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