Definicje

f(zo+Az)—f(x0)

Pochodna w punkcie:  f/(zg) = df(x [ Ahgo A
Rézniczka: df (z) = f'(x)dx
Calka nieoznaczona: [ f(x)dz = F(z) + C, gdzie F'(z) = f(x), C = const
b
Calka oznaczona: | f(z)dz = F(b) — F(a)
a
Szereg Taylora: f(x) = fla) + 250 £ (a) + S5 1 (a) + .+ EE p) (q) 4
Wtasnoéci pochodnych Funkcja | Pochodna | Funkcja | Pochodna
I __ ! -1 : 1
(af) =af " na" arcsin ——
(f+g9)=f+¢ e e’ arccoszx | — 11_12
(fg) =f'g+ fd a® a®*lna arctgx =
(fgh)' = f'gh+ fg'h + fgh' Inz % arcctgx 1+la:2
/ /
(g) =/ gg_zf J sin z Cos T sinh cosh x
& (gf)) % % CoS —sinz cosh z sinh 2
1 1
tgx P tgha e
f, g, h - funkcje zmiennej x, a - stata ctgx _sin12x ctghx —m

Wtiasnosei calek

Calki (z dokladnoscia do stalej)

Jaf(x) =a[ f(x)dx
J(f+g)dx = [ fdz + [ gdx

Podstawianie:

u=g(z), du = ¢'(z)dz

J Hg(2))g' (x)dx = [ f(u)du

Przez czedci:

[ fdg = fg— [gdf

ff x)dx—ln|f(x)|+0

fx"dx:%,n;é—l
J =
[sinzdr = — cosx

[ cosxzdr = sinx
Jtgaxdr = —In|cos x|

[ ctgxdr = In|sin z|

Jetdr = e*

[atdr = &

[ sinh xdx = cosh x

[ cosh xdx = sinh x
Jtghxdx = Incoshx

[ ctghxdx = In | sinh z|

de  _ dr
cos?x tgx f cosh?z tghz
de dr
f sin?e ctgx f sinh®z — ctghz
[, =Larctg2 [ & = arcsinZ, a > |z|
a?+z2 a & Ja2—z2 a’
de 1 x dx _ : x
[ =%z =artgh?, [z[ <a il o=z —arsinh g
dx x dx _ Tz
[ =% carctgh 2, |z >a | [ Ve ar cosh 2

Funkcje trygonometryczne

Funkcje hiperboliczne

Wektory

sin?z + cos?x =1

sin 2x = 2sinx cosx

2 s 02

cos2x = cos“x — sin“ x
_ 2tgz
tg2r = Tte2z

ef—e "

2
ef+e *
2

sinhx =
coshz =
arsinhz = In(z + V22 + 1)

arcoshz = +In(x + V22 — 1)

cosh?z — sinh?z =1

Tloczyn skalarny

Geb= azby + ayby + azb,
b = |@||b] cos £(@, b)

Iloczyn wektorowy

@xb=layb,

|@ x b| = |@]||b| sin £(@, b)

—azby,a.by — azb.,azby

— ayb,]




