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Ruch drgajacy, w ktérym na ciato dziata sita proporcjonalna do wychylenia z
punktu réwnowagi, skierowana zawsze w kierunku tego punktu réwnowagi.
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Réwnanie oscylatora harmonicznego

d?x
d?x 5
a2~ 0X 2

gdzie wg = \/k/m - czestos¢

x(t) = Acos(wot + o)

@ A - amplituda

@ ¢ - przesuniecie fazowe .

@ wot + ¢g - faza
o T = i—’; - okres

o f= % - czestotliwosé
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Ruch po okregu ze stata predkoscia katowa w (p = wt) jest ztozeniem
dwéch drgan harmonicznych przesunietych o 7.
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