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CFD in fADC channel
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Schematic



RFB



RFB benefit

• Rate compression
• Dispersion (jitter)
• Time walk (jitter)
• Efficiency



Rate vs Threshold

RFB=0



Pulse Start Time Dispersion

NSB=0.2 pe/ns
Pulse = 7 pe
Threshold =5 pe
RFB=60



Pulse Start Time Dispersion vs NSB

Pulse = 7 pe
Threshold =5 pe
RFB=60 (minimizes dispersion)



Time walk vs RFB

Pulse = 7 pe
Threshold =5 pe
NSP=0.8 pe/ns
(dc offset is dynamical)



Trigger Efficiency vs RFB

NSB=0.8 pe/ns
Pulse = 7 pe



CFD output pulse width



NSB and ? noise
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Noise in WU CFD

dc offset = 2440 dc (???) 
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Noise in UU CFD

R a te  vs R a te Fe e dba c k  (U U 4 0 )
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Rate vs. threshold WU9

R ate  vs  Threshold
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Rate vs. threshold UU40

Rate  vs  T hreshold (UU40)
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Jitter (on fADC board)
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“ WUlike”

C F D  J itte r (U U 1  at d ifferen t p ed esta l va lu es)
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CFD pulse Width

C F D  P u lse  W id th  D is trib u tio n
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Mean time change
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CFD pulse width dispersion

C F D  P u lse W id th  D isp ersio n
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UU_CFD vs. WU_CFD

• CFD output pulse width is programmable
• CFD output pulse width stability
• Fraction vs. delay lines optimized (no 2nd DL)
• DC offset > RFB (demonstrated in the lab)

• Noise problem (500 MHz ?)
• Jitter has increased (on fADC board)
• RFB malfunctions since NSB < ? noise



Plans ?

• Layout review when ?, cost?
• Layout change (fADC, CFD, CFD test board)
     when will we know about this ?
     who makes the decision?
• Gain increase ?
     will this work (test on fADC)
• fcasfc



Options


