30 — EFEKT HALLA W POLPRZEWODNIKACH

ZASILACZ MODULU POMIAROWEGO I CEWEK (wiacznik sieciowy znajduje sie na tylnej $cianie urzadzenia)
Zasilacz modutu pomiarowego sktada sie z dwoch oddzielnych uktadéw zasilajgcych. Pierwszy to uktad oznaczony ,Zasilanie
modutu AC" — stuzy on do zasilania pragdem zmiennym modutu zasilacza. Drugi to uktad oznaczony ,Zasilanie cewek DC” —
stuzy do zasilania pradem statym cewek elektromagnesu wytwarzajgcego pole magnetyczne. Warto$¢ natezenia pradu (a co
za tym idzie i indukcji pola magnetycznego) zmienia sie obracajgc pokretto regulacji napiecia wyjSciowego V (zakres
regulacjo od 0 do 12 V. Maksymalny prad, ktéry moze by¢ pobierany z tego ukfadu to 2 A, mozliwe jest jego ograniczenie
przez zmiane ustawienia pokretta natezenia pradu A. Jesli zaswieci sie dioda nad tym pokrettem, to oznacza wiaczenie sie
ograniczenia pragdowego.

(1) — Dioda sygnalizujgce wigczenie zasilania zasilacza

(2) - Bezpiecznik (nie dotykac)

Zasilacz pradu statego i zmienneen

(3) — Pokretto regulacji napiecia statego

(4) — Pokretto ograniczenia pragdowego na wyjsciu
statonapieciowym - zaswiecenie diody nad pokrettem
oznacza, ze wiaczylo sie ograniczenie pradowe i dalsze
zwiekszanie napiecia nie powoduje zwiekszania natezenia
pradu
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(5) - Gniazda do podtaczenia zasilania cewki elektromagnesu

(6) — Gniazda do podtaczenia zasilania modutu pomiarowego
— nalezy wykorzystac gniazda oznaczone 0 i 12V~

Niepewnos¢ pomiaru pradu wynosi 0,5 mA.

TESLOMIERZ (wiacznik sieciowy znajduje sie na tylnej $cianie urzadzenia)

Przyrzad do pomiaru indukcji pola magnetycznego. Jego dziatanie opiera sie na zjawisku Halla, koficdwka sondy podtaczanej
do przyrzadu zawiera bardzo matg prébke z monokrystalicznego arsenku galu (GaAs). Koniecznos$¢ zerowania wartosci
indukcji wskazywanej przez przyrzad przy BRAKU przeptywu pradu przez uzwojenie cewek wynika z obecnosci ziemskiego
pola magnetycznego.

Przyrzad stuzy do pomiaréw indukgcji pola magnetycznego

Teslameter (1) — Przetacznik wyboru rodzaju mierzonego pola

magnetycznego — musi by¢ ustawiony w pozycji DIRECT
FIELD (pole state)

(2) — Pokretto precyzyjnego zerowania indukcji pola
magnetycznego — powinno znajdowac sie w pozycji 0
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(3) — Pokretto wyboru zakresu pomiarowego: 20 / 200 /
2000 mT (ustawi¢ w pozycji 2000 mT)

(4) — Pokretto zgrubnej regulacji zerowania indukcji pola
magnetycznego — nie obracac!
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(5) — Przewdd z sonda do pomiaru indukgji pola

Niepewnos¢ pomiaru indukcji pola magnetycznego
wynosi 2% wielkosci mierzonej.

UWAGA: DOKLADNOSC MULTIMETRU RD700: c; = 0,5%; c, = 0,1% (dla wszystkich zakreséw pomiaréw napie¢ statych)



